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1 Smart Plan

1.1 Popis funkce

Smart plan je hlavnim pfepinacem pro inteligentni analyzu, jako jsou funkce "Detekce obliCeje", "Tepelna
mapa", "IVS", "Pocitani lidi" a podobné. Pfislusné inteligentni funkce mohou byt spustény po zapnuti
Smart plan.

Krok 1

Vyberte “Setup > Event > Smart Plan”. Systém zobrazi rozhrani “Smart Plan”, Které je uvedeno v tabulce
Tabulka 1-1.

aJhua

TEOUNCLOGY

Camera Smart Plan
Network

> Video Detection

> Audio Detection

> Stereo

> People Counting

> Face Detection L

Refresh

> HeatMap
> Alarm

> Abnormality
Storage
System

Information

Tabulka 1-1 Smart Plan

Krok 2
Kliknéte na “Save” pro dokonceni konfigurace Smart plan.

2 Pocitani lidi

2.1 Popis funkce

Funkce pocitani lidi spoCiva ve vytvareni statistik a analyz o vstupni a vystupni situaci lidského toku ve
vymezené oblasti, mdze vyhledavat tok lidi, vyhodnotit a vytvofit repot v rdmci roku, mésice nebo na konci
dne po odchodu klientd.
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2.2 Pozadavky na testovanou oblast

2.2.1 Pozadavky na smér pocitani

Oblast pocitani musi Celit sméru proudéni pfimo (smér pohybu prichozich musi byt relativné rovnomérny,
aniz by byl zamotany, viz Obrazek 2-1

#5015-1 1-23 16:09:53

Obrazek 2-1 standartni oblast po¢itani lidi

2.2.2 Pozadavky na oblast

1) Ujistéte se, ze v pohledu neni zadna prekazka, zkuste vybrat pozadi s jednoduchou strukturou, jako
je podlaha nebo zed

2) Snazte se vyhnout komplikované oblasti s Castymi zmé&nami svétla, podsvicenim a pfimym svétlem;

3) Nevhodné aplikaéni oblasti
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SN Popis Poznamka Obrazek
(9 .' :'f!‘....-.-»o 3
Tok lidi je
1 Ovlivnéni ovlivnén z vice
toku smerq, vysledek
je vazné ovlivnén
Smér toku | Spatny smér
2 lidi neni toku, nedodrzuje
primy pravidla algoritmu
Oblast je
. blokovana,
3 Blokovani L )
statistika neni
Uuspésna
Kamera je
e L nainstalovana
P¥ili§ nizko, e .
) prili§ nizko, coz
hlava je . .
4 Kli& velka vede k situaci,
P kdy cil pokryva
nebo . .
L prilis velkou ¢ast
neuplna

pixell celého
obrazu.
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2015-09-10 17:30:37
Horizontalni i ,
i Cil je pfilis maly,
vzdalenost . . L
- €0z zpusobi unik
pfilis .
5 detekci a tedy
daleko, e
. nezapocitani
hlava je ,
— . objektu.
prilis mala.
2015-1 0—09:"’0'
Pokryti Scéna je prilis
5 prekroci Siroka, hlava je
rozsah mala, unik
statistiky detekci.
2016-01-20 11:21:15
Zména jasu a _ —
stinu je pfilis
Velka velka,
7 zména rozpoznavani je
sveétla ovlivnéno,
pocitani lidi je tim
velice ovlivnéno.

Obrazek 2-2 Nevhodné scény pro pocitani lidi

Poznamka: Bude mit velky vliv na pocitani osob pokud kameru nedokazeme nainstalovat strikiné podle
pozadavkl nebo pokud nebude pozadavkim vyhovovat kvalita obrazu.

2.2.3 Pozadovana vyska

1) Vari-focal (vySka H > 2.8 metru): vari-focal se doporucuje pro statistické pocitani lidi
2) Pevna ohniskova vzdalenost (pouze orientacni pocitani):

Rozliseni f(mm) H(m)
2MP 2.8 2.8
2MP 3.6 3
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2.2.4 Pozadavky na Sifku pokryti

Doporucuje se, aby Sifka vystupu a vstupu byla v rozmezi 3 metrd, doporu€ujeme instalovat dvé nebo
nékolik kamer, aby se statistika pocitani lidi po€itala pro vstup, jehoz Sitka je vétsi nez 3 metry.

2.2.5 Pozadavky pro stropni montaz

Zarizeni je instalovano pfimo nad vstupem a vystupem, tvofi svisle 90 ° mezi Uhlem objektivu a
horizontalem. Je tfeba upravit ohniskovou vzdalenost pro kameru s proménnym ohniskem:

Rozliseni Sitka ramen

1280*960 Approx. 280px
1920*1080 Approx.420px
2048*1536 Approx. 448px
2560*1440 Approx. 560px

2.3 Konfigurace

2.3.1 Sit'ova nastaveni

Log in web — Setup — Event — People Counting (viz Obrazek 2-1)
People Counting I

V! Enable OSD Zeto
—n
Working Period Setup
Lens Direction Vertical 2
Rule Name NumberStat
Dxrecton A->B Z]
Flowrate Alarm
Enter Number 10
Leave Number 5

Stranded Number 5

[ense ]

Record Delay 10 Second (10-300)
Relay-out m 2
Alarm Delay 10 Second (10~300)
Send Emai
PTZ

v! Snapshot

| Detar || Reesh || Save

Obrazek 2-1 Konfigurace Pocitani lidi

9
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2.3.2 Nastaveni pravidel

Obecné plati, Ze pravidlo je vykresleno uprostfed pratoku u vstupu a vystupu, Siftka obdélniku pravidla ma
byt SirSi nez vstup a vystup, vySka obdélniku pravidla ma byt vétSi nez vychozi min. nastavena vyska
objektu v systému (viz Obrazek 2-2).

Obrazek 2-2 Pravidla nastaveni Poéitani lidi

2.3.3 Report

Typ reportl: Sloupcovy graf a ¢arovy graf.
Export Ize ulozit ve formatu: .bmp, .csv

e | I

Report Type | Day E|

Start Time | 2017-08-07 TF| 00 00 00 | EndTime 2017-08-07 B 13: 00: o0 |

Flow Direction Enters Exits Display Number Report Type @ BarChart O Line Chart

‘ Search ‘ ‘ Expart |

Obrazek 2-3 Report po¢itani lidi

10
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Obrazek 2-4 Sloupcovy graf hlaseni

2015-04-12 00:00:00 - 2015-04-13 15:00.00

Obrazek 2-5 Carovy graf hlaseni

2.4 Upozornéni

1)
2)

3)

4)

5)

Vytvorte v ramci testll realné statistiky se poctem vstupu a odchodu ve vyznacené Casti obrazku.
ZmenSete rozsah pixell, pokud jsou statistiky vétsi nez skutecna Cisla, v opacném pfipadé zvyste
pocet pixeld.

Obnoveni nastaveni rozhrani: data vstoupeni a opusténi v OSD budou vymazana, data v reportu vSak
nebudou vymazana. Strategie resetovani poctu lidi je: reset po 0.hoding, ruéni reset, zména €asu
systému, a reset nasledujici den.

Maximalni kapacita dat reportu je 1 rok (Poznamka: v HDBW4231F-MPC mUize byt ulozen pouze 1,5
mésice), cyklické automatické mazani po naplnéni kapacity.

Statistické udaje se vymazou, pokud je hardware obnoven do defaltnich hodnot.

11
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3 Funkce Stereo Vision People Counting

3.1 Popis funkce

Zalozené na algoritmu deep learning, umozriuje pfesnéjsi analyzu dat statistik u toku lidi pocitanych ve
vymezené oblasti. Klient si mizZe prohlédnout report o poctu lidi, ktery je sestavovan jako roéni, mésiéni a
denni vypis.

3.2 Pozadavky na testovanou oblast

3.2.1 Pozadavky na vybér a instalaci modelu

Pouzitelny model: HDW8341X-3D

@hua

. \

Obrazek 3-1 HDW8341X-3D

Instalacni poZadavky: 2.2 metru < vySka H < 5 metru

97,
. B80-90

8
el o

Obrazek 3-2 Pruvodce instalaci

3.2.2 Pozadavky na scénar

Objektiv zafizeni je s vodorovnym povrchem v Uhlu 90 ° (€oc¢ka je instalovana vertikalné dol(), svétlo ve

12
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scéneé je dostatecné a stabilni, smér toku lidi je odshora doll, bez proplétani, ujistéte se, ze obraz neni
zaclonén pfedméty, lidska ramena musi byt zcela v obraze - vysledky pfi tomto zpusobu instalace budou
nejlepsi.

Priklad standartni instalacni scény:

Enters. 263
Exits: 256

2017-12-18 11:03:20

Obrazek 3-3 Standartni scéna pogitani lidi

Spatné priklady instalace scény

SN Popis Poznamka Obrazek

Tok lidi je ovlivnén

1 Ovlivnéni z vice smérdu,
toku vysledek je vazné
ovlivnén.

13
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Velké
2 zmeény
svétla

Zména jasu a
stinu je pfilis
velka,
rozpoznavani je
ovlivnéno,
pocitani lidi je tim
velice ovlivnéno.

YL1Fgg

2016-01-20 11.31:15

-

Obrazek 3-4 Nevhodné scény pogéitani lidi

3.2.3 Pozadavky na vysku a Sirku zabéru

Model: HDW8341X-3D

Ohniskova

Rozsah vysky (m)

Vys$ka instalace (m)

Maximalni monitorovany

vzdalenost (mm) rozsah (m)
2.2 1.10
2.8 2.2-3.5
35 4.30
35 2.60
3.6 3.5-5.0
5.0 5.10

Volba poctu zafizeni a specifikace instalace

1) Je tfeba instalovat pouze jedno zafizeni v ramci maximalniho rozsahu sledovani podle vyse uvedené

tabulky.

e

Obrazek 3-5 Instalace pouze jednoho zafizeni

14
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2) Je tfeba nainstalovat dvé &i nékolik zafizeni, pokud jsou v rozsahu maximainiho rozsahu sledovani
kamery.

Obrazek 3-6 Instalace nékolika zac¢rizeni

3.3 Konfigurace

3.3.1 Sit'ové nastaveni

Krok 1
Povolte pocitani lidi v smart plan, a poté provedte pfisluSna nastaveni u pocitani lidi. Operace jsou
zobrazeny nasledovné:

Camera Smart Plan

Network

Event

> Video Detection

> Audio Detection o o o
T

> Stereo

Step 1: Select people

> People Counting S
counting in the smart plan.

Refresh Save Step 2: Click "Save".

> Face Detection

> Heat Map

Obrazek 3-7 Povoleni pogcitani lidi v Smart Plan

Krok 2
Konfigurujte podle odpovidajicich pravidel a parametru:

15
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Camera People Counting | Calibration Config fPeople Counting Report
Betwo 20171213 1120320 JIREEE People Counting| v | [v] Enable
[In Area No.
> Video Detection N CC People Counting
> Audio Detection | Sensitivity = U (5
> Smart Plan Max Height 230 Centimeter (0~300)
> Stereo Min Height 100 Centimeter (0~200)

> Face Detection

> HeatMap

> Alarm Flowrate Alarm

> Abnormality Enter No.

Storage Leave No.

o]
0
0
0

Standed No.

System

Information :
[] Record

Record Delay 10 Sec. (10~300)
L

Alarm Delay 10 Sec. (10~300)

[] Send Email

[v] Snapshot

Default | | Refresh | | Save

Obrazek 3-8 Konfigurace pogéitani lidi

Popis kliovych konfiguracnich parametr(l je uveden takto:

Sensitivity: Je tfeba zjistit stupen citlivosti objektu, ¢im vétsi je hodnota, tim citlivéjsi je, tim vySSi je mira
detekce, ovSem Sance na faleSnou detekci roste uUmérné s citlivosti;

Max detection height: objekt nebude detekovan, pokud objekt pfekroCi nastavenou vysku

Min detection height: object nebude detekovan, pokud bude objekt niz§i nez nastavena vyska

3.3.2 Konfigurace kalibrace

Vstupte do “People Counting” rozhrani, vyberte “Calibration Config” a potom provedte nastaveni podle
krokl uvedenych na Obrazek 3-9:

alibration ConfigjPeople Counting Repori}

Camera People Counting

Network Installation Height || 341 Centimeter (0~1000)

Installation Angle 72.8972702026367 |- (0~90)
Step 6: Check
height and angle

> Video Detection

> Audio Detection ll

Refresh Save I

> Smart Plan
Step 5: Click ‘Save"

after calibration box

> Face Detection is drawn.

> HeatMap
> Alarm

> Abnormality
Storage
System

Information ‘.
Step 4: Calibrate again, Step 3: Clear calibration
draw calibration box box

Obrazek 3-9 Konfigurace kalibrace

16
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Krok 1: Kliknéte “Clear”;

Krok 2 : Kliknéte “Ground”;

Krok 3: Kliknéte “Save”;

Krok 4: Tato oblast automaticky zobrazi vySku a uhel kamery.

Poznamka: Kalibrace je v pofadku, pokud readlna vySka a uhel zobrazeni kamerou odpovida Ciselné
hodnoté;

3.3.3 Konfigurace pravidel

Pravidla kresleni oblasti toku navstévnikd a pocitani lidi:

1) Je potfeba nakreslit uzavienou oblast pro pravidla toku navstévnika a pocitani lidi; Rozdil je v tom,
Ze potfebuje jen nakreslit dalsi smér pro tok navstévniku, ktery se pouziva k odliSeni sméru vstupu a
vystupu.

2) Linie mGze byt nakreslena zleva doprava, smérem tvaremi dolU pfi kresleni sméru toku navstévniku.

3) Linie mize byt také nakreslena zprava do leva, tvafemi smérem nahoru k toku navstévniku

4) Pravidlo je nakresleno ve stfedu obrazu.

5) Ve scéné kde je instalovano pouze jedno zafizeni: délka musi pFekroCit Sifku cesty pfi kresleni
pravidla.

6) Co se tyCe scény, kde je instalovano dvé nebo nékolik zafizeni: nelze se vyhnout pfesahuijici oblasti

mezi kamerami pfi kresleni fadku pravidel, mize se pokusit vyhnout se pfekryvajicimu se prostoru

pomoci kresleni délky ¢ary pro pfilehlé kamery podle skutecnych statistik

Camera People Counting || Calibration Config jPeople Counting Repori]
Network

<

0071218 10320 S People Counting | [v] Enable

{

> Video Detection Parameter Setup
> Audio Detection Sansiiy = 0 5
> Smart Plan Max Height 230 Centimeter (0~300)
> Stereo S ~ Min Height 100 Centimeter (0~200)
> Face Detection | N | [ W \ ; [ Feriod
> HeatMap ‘ iy @ osD
> Alarm : : Flowrate Alarm
> Abnormality ¥ ‘ i Enter No. 0
Storage ’ “ 9 S R Leave No. 0
System AU, - Standed No. 0
Information
[7] Record
Record Delay 10 Sec. (10~300)
Draw Rule [7] Relay-out [I] 2
S e f[) two Alarm Delay 10 Sec. (10~300)
[”] Send Email
[v] snapshot
Default | l Refresh | l Save

Obrazek 3-10 Okno parametri konfigurace

17
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3.4 Upozornéni

3.4.1 Faktory ovliviaujici vysledek statistik

1) montazni vyska pro tok navstévnikl je minimalné 2,2 m, optimalni montazni thel je 90 ° svisle smérem
dold;

2) Smér proudéni lidi musi byt kolmy k linii kamery;

3) Monitorovana oblast musi byt pod kamerou;

4) V inteligentnim algoritmu se vyskytuji faleSné detekce, citlivost a faleSné detekce tvofi pfimy pomér,
Cim vy$Si je citlivost, tim vyS3&i je Sance na faleSnou detekci;

5) Kalibra¢ni vySka a uhel nemusi odpovidat skute¢né vySce a uhlu, mizete provadét nékolik kalibraci,
aby se vyloucilo nahodné poruseni, pokuste se pfi kalibraci nakreslit velky box; kontaktujte prosim
poprodejni podporu, pokud se abnormalni data stale zobrazuiji;

6) Existuje odsazeni pro sledovaci pole a objekt;

7) Rychlost detekce inteligentniho algoritmu bude znacné snizena v €ernobilém rezimu kamery, pokuste
se jej nepouzivat pro inteligentni algoritmus.

8) Predméty (jejichz Sitka je podobna Sifce ramen), jako je zavazadlo, budou s vysokou
pravdépodobnosti zahrnuty do statistiky.

9) Pro Siroké vstupy nebo vystupy je nasazeno nékolik zafizeni, nelze pfekryvat oblast pfekryti, mize to
zpusobit falesSné statistiky kvali délce linie pravidla sousedniho zafizeni;

10) Linka je umisténa ve stfedu obrazu, ujistéte se, ze stopa vstupu a vystupu je Uplna, neobjevi se nebo
nahle nezmizi;

11) Pocitani lidi mdze ovlivnit zdrzovani osob na ¢are pravidla

12) Zkresleni statistiky mohou zpUsobit velké zmény v osvétleni scény

13) Zkresleni statistiky mlze zpUsobit chize dvou lidi tésné vedle sebe, rameno na rameni.

14) Smeér pohybu toku navstévnikld neni kolmy s ¢arou pravidla;

3.4.2 Klasifikace dat pocitani lidi

Data z toku lidi klasifikujeme: Softwarové data, Hardwarové data.

Softwarova data: Jedna se o datum vstupu a odchodu, které je zobrazeno na obrazovce OSD.

Hardwarova data: Jedna se o report po tom, co pocitani lidi bézi nékolik dni, které byl zapsan do

hardwaru FLASH a bé&Zné situaci se neztraci.

Reset softwarovych dat (s vylou¢enim hardwarovych dat):

» Nasledujici operace neodstrani hardwarova data statistik spocitanych osob:

» V OSD menu se zobrazi reset stranky, coZz znamena, ze prekryté udaje vstupu a odchodu pro OSD
budou vymazany, vétSinou jsou mazany ru¢né.

» Obnoveni vychozi konfiguraci od vyrobce, vétSinou je provadéno ru¢né.

> Automaticky se mazou po pulnoci, coz znamena, Zze se kazdou noc po 23:59:59 statistika vymaze a
zahaji se statistika dalSiho dne.

» Kdyz upravite €as zafizeni na druhy den, a poté jej vymazete pfes OSD.

Reset hardwarovych dat:

» Pracujte peclivé; nasledujici operace mohou vymazat statistické udaje o pocitani lidi z pfedchozich
nékolika dna.

» Obebrani konfigurace pres telnet, vymaze hardwarova data, coz znamena, zZe ztrati statistické udaje
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o pocitani lidi z pfedchozich nékolika dnd.
» Hardwarovy reset, demontujte kryt a stisknéte tlaCitko RESET na Cipu zafizeni - ztrati statistické udaje
o pocitani lidi z pfredchozich nékolika dni.
Cyklus statistickych dat:
Maximalni kapacita cyklu statistickych dat je 1 rok; bude automaticky nahravat data po hodinach po dobu
jednoho roku. Kapacita statistickych dat je max. 1 rok: a to od data, kdy bylo ukladani povoleno, do dne
pfistiho roku.
Reset napajeni:
Vypnuti napajeni nezpusobi ztratu dat OSD, ani nezplisobi ztratu hardwarovych dat.

4 Rozpoznavani tvare

4.1 Popis funkce

Je tfeba detekovat, zda je v snimaném obraze né&jaka lidska tvar a maly snimek detekované lidské tvare
poslat na back-end analyzu. Mize odkazovat na snimek, zaznam, a udalost.

4.2 Pozadavky na oblast testovani

4.2.1 Instala¢ni pozadavky

Kamera by méla byt instalovana nad stfedem vstupu a vystupu, je instalovana v naklonéném rezimu, jak
je zobrazen na obrazku Obrazek 4-1.

Obrazek 4-1 Instalace kamery

Horizontalni vzdalenost mezi kamerou a monitorovanym objektem je d (m), vySka instalace kamery je h
(m), uhel natoCeni kamery je a (stuperi) (je to uhel mezi smérem sledovani kamery a vodorovnym
povrchem). Doporucujeme vyuzit nasledujici tabulku parametra:
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Parametry Doporucena hodnota Rozsah
Vyska h(m) 25 2~3
Horizontalni vzdalenost d(m) 6 4~20
a(stupeni) <15 10~15

Pokud skute¢na situace nesplfiuje nastaveni doporuéena v tabulce vySe, mlzete se obratit na nize
uvedenou tabulku. Zvolte nejvhodnéjsi konfiguraci parametrd, pokud zarudi, Ze snimek obli¢eje je vétsi
nez 150 x 150 pixeld (v idealnim pfipadé dosahuje 200 x 200 pixeld) v rozliseni 1080P.

Vyska(m) Horizontalni vzdalenost(m)
2 4~20
2.25 5~20
25 6~20
2.75 7~20
3 8~20

4.2.2 Pozadavky na odladéni

1)

2)

3)

Zvolte zkuSebni bod (doporucuje se zvolit zkusebni bod, kde je dobré svétlo, snazte se vyhnout
podsviceni a bo¢nimu svétlu), umistéte kameru na misto, které je d metrli vodorovné od zkusebniho
bodu, pevna vyska je h metr(. (vyberte d a h podle vyse uvedené tabulky)

Osoba instalace A stoji ve zkuSebnim bodég, diva se dopfedu horizontalné, osoba instalace B nastavi
IPC; Nastavte uhel kamery, rozsah sledovani, ohniskovou vzdalenost, dokud nespini nasledujici
poZadavky:

a) Lidska tvar je uprostied obrazu a je to obraz je jasny.

b) Ujistéte se, ze Sifka obliceje je vétsi nez 150 x 150 pixeld v rozliSeni 1080P (zhotovte snimek pres
web rozhani kamery, pouzijte SW kreslici nastroj na kontrolu poc¢tu pixelt obrazu, vzdalenost mezi
stfedem obou o€i musi byt vétsi nez 50 pixeld)

Ujistéte se, Ze vySe uvedené pozadavky jsou splnény,a pak fixujte kameru a objektiv. Instalaéni osoba
A prochazi monitorovaci misto ze vzdaleného bodu do bodu blizkého obobé instalace B, osoba
instalace B kontroluje monitorovaci obraz, aby se ujistila, ze mize pofidit snimek ostrého obrazu,
jehoz Sitka a vySka je vétsi nez 150 pixell, ve chvili, kdy osoba A prochazi monitorovaci bod. Pokud
ano, znamena to Ze instalace je uspéSna. Idealni sledovaci efekt je uveden na obrazku 4-2.
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2.141 2014-03-05 12:1046

Obrazek 4-2 Standarni zabér Rozpoznavani tvare

4.3 Konfigurace

Log in web — Setup — Event — Face Detection, viz konfigurace nize:

@Jhua

Camera Face Detection

Network
[v] Enable

> Video Detection { Period

> Audio Detection

[¥] Face Enhancement

> Smart Plan
> VS - . v 7 i [7] Record
. [ Record Delay 10 Sec. (10~300)
> People Counting : =
‘o, I [C] Relay-out [I] ‘3\
> HeatMap "
Alarm Delay 10 Sec. (10~300)
> Alarm
[7] Send Email
> Abnormality
[ P1Z
Storage O
V| Snapshot
System , i ; [9] Snap
Information e — . Snap FaceImage | Face [+]
TargetFilter @ Max Size =1 819 Draw Target Snap Mode Instant Snap B

) Min Size i I Default I I Refresh | I Save

Table 4-3 Konfigurace rozpoznavani tvare
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4.4 Optimized snap - optimalizované zachyceni

Podporuje zachyceni nejlepsiho snimku obli¢eje, kdyz zvolite Optimized snap. Viz obrazek nize.

alhua [PPSR - e TR ST

Camera Face Detection

Network [v] Enable

> Video Detection : Period

> Audio Detection

> Pl [V] Face Enhancement
Smart Plan

> V8

| Face Detection

[7] Record

‘ Record Delay 10 Sec. (10~300)
> People Countin [ i ‘
& « (A /) S [7] Relay-out 1 2
> HeatMap i 4] 4 —
Alarm Delay 10 Sec. (10~300)
> Alarm
[7] Send Email
> Abnormality
[l PTZ

Storage

v| Snapshot
System 7] Snap

Snap Face Image Face E

TargetFilter @ Max Size * Draw Target Snap Mode Optimized SnapE

©) Min Size i | Default | | Refresh ' | Save I

Information

Obrazek 4-4 Optimalizované zachyceni

s

5 Funkce hluboké uceni tvari

5.1 Popis funkce

Na zakladé algoritmU hlubokého u¢eni, vezme snimek a udéla rozpoznani tvari které se na obraze objevu;ji,
a na zakladé toho aktivovat pofizeni snimku, zaznamu a nebo udalost.
Aplikovatelné s témito modely: IPC-HF8242F-FD a IPC-HF8242F-FR

5.2 Pozadavky na testovanou oblast

Doporuduje se ovéfit si ze misto snimani snimku a smér snimani je vybran tak, aby se snizilo podsviceni

obli¢eje v prlibéhu dne, a az poté potvrdit umisténi instalace.

Priklady standartni instala€ni scény:

1) Doporucuje se potvrdit umisténi snimku a monitorovat smér obrazu, aby se snizila tmavost obliCeje,
a poté potvrdit umisténi instalace.

2) Zkuste vybrat misto ve sméru od jihu na sever ve venkovnim prostfedi, snizit silné podsviceni a pfedni
presviceni zplsobené slune¢nim svétlem;
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3) Priklady vhodnch mist, kde mohou byt instalovany kamery pro rozpoznavani obli¢eje: vstup do metra;
uprostfed dlouhého prichodu s vhodnym jasem, pfed vytah, a nad bezpecnostni dvefe kde neni
podsviceni.

Obrazek 5-1 Pouzitelna scéna pro detekce obliceji

Priklady nevhodnych instala¢nich scén:

SN Popis Poznamka Obrazek

Presvicené pozadi
L. ) a nerovhomeérné
Presvicené . ] )
1 , svétlo ma velky
pozadi ) .
vliv na pfesnost
algoritmu.

Nedoporucuje se
vybrat scénu s
komplikovanym
Smér tokem lidi, ktery
2 | prGichodu osob | mlze zpusobit
neni pfimy boéni zabér
obliCeje a tim
ovlivnit
rozpoznavani.
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P¥ilis Siroka
scéna

Sitka monitorovani
nesmi prekrocit 3
metry, doporucuje
se pouzit vice
zarizeni, pokud
pfesahuje 3 metry.

el Badak

Tmava scéna

Rozpoznavani je
ovlivnéno v
tmavém prostiedi,
doporuduje se
kompenzace
extermin svétlem.

5.3 Instala¢ni pozadavky

Nainstalujte kameru pro rozpoznani obli¢eje 7-10m od mista snimani, montazni vySka musi byt mezi 2,5m

a 3m; zafizeni musi mifit na stfed prichodu;

Vyberte vhodny objektiv podle umisténi snimku:

Umisténi snimku (m) Vyska(m) Objektiv Model Depresni uhel
(mm) (Stupen)

5 2 10.5~42 DH-PLZ21C0-D 13°13°

7 2.5 10.5~42 DH-PLZ21CO0-D 13°+3°

8 2.8 10.5~42 DH-PLZ21CO0-D 13°+3°

9 3 10.5~42 DH-PLZ21CO0-D 13°+3°

12 3.5 15~75 DH-PFL1575-A12D 13°£3°

Poznamka: Sitka zab&ru nesmi prekrogit 3 m, Sitka zab&ru odpovidajiciho IVS-7500 nesmi prekrogit 3 m
(Sitka obli¢eje v pixelech musi byt 120 pixell a vice).

5.4 Odladéni pozadavku

5.4.1 Priprava odladéni

Upozornéni:
1) Ujistéte se, ze program testovaného zafizeni je pfed ladénim aktualizovany, GDP muze zvolit "Typ
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programu” podle modelu, a dle typu aktualizace: baseline, general revised. Je tfeba mit aktualizaci s
nejnovéjSim datem.

Odladéni zafizeni vyzaduje nastavit rizné parametry podle riznych scén, pro nékteré scény potfebuje
dvé rtzné konfigurace pro realizaci, coz je mozné fesit konfiguraci pfepinace kalendaru, ktera je
zobrazena nasledovné:

- Profile Management () Normal ¢ Full Time @ Schedule
> Video
> Audio 2
Perioa seting B —— ———————
Network
0:00 4:00 8:00 12:00 16:00 20:00 24:00

Event

Storage @ Day ® Night

SR ) | Default | | Refresh | | Save I

Obrazek 5-2 Sprava profila

Aktivujte rezim rozpoznani tvare:

Rezim rozpoznavani tvafi je zapnut nasledovné (rozpoznavani obliCeje je povoleno, coz automaticky
aktivuje prepinani parametri obrazu spodni vrstvy na odladéni parametru snimku tvare), véechny ostatni
Upravy jsou ladény na tomto zakladé.

Krok 1

Aktivujte “Face Recognition” v smart plan

Camera Smart Plan
Network

> Video Detection ®

> Audio Detection I'-I e

> IVS
Face Recognition
> Face Recognition

> People Countin
5 < l Refresh ” Save I

Heat Map

Obrazek 5-3 Aktivace rozpoznavani tvare v Smart Plan

Krok 2
Zadejte rozhrani "Face Recognition" a aktivujte funkci zatrzenim enable.

Camera

Network

Period Setting

Face Enhancement

| Record

Record Delay 10 Sec (10-300)
—| Relay-out E 2
Alarm Delay 10 Sec (10-300)

Send Email

¥| Snapshot

Storage

Snap Face image F: -~

System 3 S P o ace [=]

Information - V| Atntiite o

TargetFilter © MaxSie B Draw Target s
Enable Face Exposure
s S i Face Target = O ZJs50 (0~100)

Brightness
Face Exposure =0 {zJ5 (0-100)Sec

Detection Interval

[ Defauit ][ Remesn || Save

Obrazek 5-4 Konfigurace rozpoznavani tvare
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5.4.2 Hlavni scéna

1) Odladéni “Exposure” parametra.

Profile Day B
» Picture Anti-flicker Outdoor [=]
Mode Manual E
» Backlight Shutter| Customized Range [~
» WB Shutter | 0 ~ 10 (0~333.33)ms
» Day & Night Gain | 0 I=[s0 | (0~100)
» Defog

Autolris @ On () Off
3DNR @ On () Off
Grade [=] 0 50

Obrazek 5-5 “Exposure” Doporuc¢ené odladéni parametri
2) V pfipadé potfeby miize nastavit parametr "Image".

Profile Day E

o Style | Standard E]

» Exposure Brightness =]~ 05 0
» Backlight Contrast (=] 0 2
» WB Saturation (=]~ 0 =
» Day & Night Sharpness (=] O =
» Defog Gamma [=]* 0 =

Mirror ) On @ Off

Flip 0° k2

EIS() On @ Off

Obrazek 5-6 Doporu¢ené odladéni parametrd funnkce “Image”

3) Oblicejovy Sum a odladéni detailt
5.4.3 WDR scény

Jsou tfi metody odladéni WDR scény:
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1)

2)

3)

Povoleni digitalniho WDR (DWDR)

Digitalni WDR: rozsah parametrl 1-44. MGze vylepSit obliCej s vy$Sim jasem, ale to muze byt
prfeexponovano venku s velkym Sumem.

Povoleni realného WDR (WDR 120dB a vice)

Realné WDR: rozsah parametr(i 45-100. Zarucuje rozpoznani detail(l v prostorech s vysokym jasem,
ale svétlost obliceje bude trochu tmavsi nez pfi DWDR, a mlze dojit ke zdvojeni obrazu na okraji
pohybujiciho se lidského téla.

Dokaze zvysit jas obliCeje, ale je zcela pfeexponovan, zamérfuje se pouze na oblicej a muze zplsobit
zménu jasu obliCeje v zavislosti na ménicich se okolnich svételnych podminkach, tfeba pokud dojde
k intenzivni zméné slunecniho svétla

Ladéni na misté Ize porovnavat podle mistni situace a zvolit lepSi vysledek. Stale existuji narocné scény,
kterym nelze v obecnych scénafich predejit, napfiklad dynamicky rozsah scény je pomérné Siroky coz je
obvyklé v priichodu nebo pfed vstupem, lidé jsou ve stinu budovy, tvaF je velmi tmava, pokud se ma
pozorovat s otevienymi o€ima - v téchto situacich doporu€ujeme pouzit realné WDR. Je spravné sledovat
jas tvare s otevienymi o€ima, pokud je dynamicky rozsah scény stfedni; mize identifikovat pét smyslovych
organul na obliCeji. Proto doporu€ujeme nejprve pouzit digitalni WDR, kdyz lidé chodi ve stinu stromU na
ulici; urcité mizete vybrat jednu metodu poté, co uvidite vysledek obou DWDR a realného WDR.

Metoda 1 Odladéni na zakladé DWDR

1)

2)
3)

4)
5)
6)

Rezim je nastaven jako WDR v svételném pozadi scény, ladéni v rozsahu parametrid 1-44, ¢im

vvvvv

Profile  Day E]

» Picture Mode WDR [Z]

» Exposure E] D 30
» Backlight

» WB
» Day & Night

» Defog

Obrazek 5-7 “DWDR” Doporu¢ené parametry odladéni

Upravte “Exposure Parameter” jako na Obrazek 5-5.

Muzete se pokusit ladit Gamma korekci, dokud neni dostatek jasu v obliCeji, jak je znazornéno
Obrazek 5-6.

Sum obli¢eje a detail odladéni jako je na Obrazek 5-5.

Odladéni barvy obli¢eje jako na Obrazek 5-6.

Celkové ladéni barev: celkovou barevnou ¢ast mlze prepinat rezim WB obrazek 5-8, obecné Ize
vyuzit rezim "Outdoor" nebo "Street Lamp".
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Profile | Day E]
y b Mode | Auto ]
» Exposure
» Backlight
» Day & Night
» Defog

Obrazek 5-8 “White Balance” Doporuc¢ené parametry odladéni

Metoda 2 Odladéni zalozené na realném WDR

1)

2)
3)

4)
5)
6)

Rezim je zménén jako WDR na pozadi podsviceni, ladéni v rozsahu parametra 45-100, ¢im vétsi je

vvvvvvvvvv

Profile Night v

f e Mode | WWDR E]

» Exposure B O 50
» Backlight

» WB
» Day & Night

» Defog

Obrazek 5-9 “WDR” Doporucené parametry odladéni

Upravte “Exposure” parametry jako na Obrazek 5-5.

Muze se pokusit ladit parametr Gamma korekce, pokud je tvar tmava, jak je znazornéno na Obrazek
5-6.

Odladéni Sumu obliCeje, a detaily jako je na Obrazek 5-5.

Odladéni barev tvare jako je na Obrazek 5-6.

Celkové odladéni barev jako je znazornéno na Obrazek 5-8.
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Metoda 3 Metoda odladéni zalozena na zvyseni dolniho limitu uzavérky a Gain

Profile  Day E]
» Picture Anti-flicker | Outdoor E]
» Exposure Maode | Manual B
» Backlight Shutter | Customized Range E]
» WB Shutter | 4 ~ 10 (0~333.33 )ms
» Day & Night Gain|0 | ~/80 | (0~100)
» Defog

Autolris @ On () Off
3DNR @ On () Off

Grade (=] O 50

Obrazek 5-10 “Gain & Shutter” Doporu¢ené parametry odladéni

5.5 Konfigurace operaci

5.5.1 Konfigurace funkce rozpoznavani obliceju pro HF8242F-FR

1) Povolte “Face Recognition” smart plan ve web rozhrani, a potom zaskrknéte povoleni funkce ve
“Face Recognition”.

Camera
Network

Event

> Video Detection
> Audio Detection

> Vs

> Face Recognition

> People Counting

Heat Map

Smart Plan

Face Recognition

| Refresh | l Save |

Obrazek 5-11 Povoleni “Face Recognition” v Smart Plan
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Camera Face Detection IFace Database Config]
Network

Enable

Video Detection : - e £ Period

Audio Detection
[] Face Enhancement

Smart Plan
e | / = [7] Record
Record Delay 10 Sec. (10~300)
People Counti =]
> People Counting ] Relay-out E]‘ o ‘
> HeatMap = Yo
Alarm Delay 10 Sec. (10~300)
> Alarm
[~] Send Email
> Abnormality

[v] Snapshot
Storage

Snap Face Image Face E]
[V] Atiribute {o}

System
Information —
etz S 5191 [ 8 [*] Enable Face Exposure
© MinSize | 0 a Face Target [3'770
Brightness

Face Exposure E’O~=‘~ 5  (0~100)Sec.
Detection Interval

~(F)50 (0~100)

l Default I | Refresh | I Save I

Obrazek 5-12 Povoleni funkce “Face Recognition”

2) Kroky konfigurace databaze tvafi:
a) Vyberte “Add Face” a poté kliknéte “More Info”.

Face Detection Fac= paranase conno N O]

[ [ Face Database Register No Deploy [l Similarity Threshold Moreinfo Arm/Disarm Delete
1 test 0 il 80 3 e

Step 2: Click more info

Step 1: Add face database

| Refesn || Save |

Obrazek 5-13 Konfigurace database tvari
b) Rezim registrace

Face etcton [Face Datanase conn N
Back | Face Database: test = TaskList
Name I " Gender Unlimited B Date of Birth ‘ | 5

Type Unlimited |Z| 1D No.

It needs to enter task

Batch registration, it supports

I Registration I lBatch Registrationl list to confirm only

max 10000 pictures in one batch 5
when one single

Single picture registered successively picture is registered.

Obrazek 5-14 Registrace databaze tvari
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¢) Format pojmenovani obliCeje, e.g., Jack#S1#B19910726#T1#M123456789.jpg

Face Database: test TaskLis
e Gende Unlimited - Date of Birth B i Search ‘
Type Unlimited - ID No
l Registrati ‘ ‘: h Regi
Task List

ﬁ

Supported Picture Format(.jpa)

Naming Format: Name#SGender#BDate of Birth#TType#MID No.
| Gender:1.Male 2.Female
Type:1.IC 2.Passport

o] [ocme ]

Obrazek 5-15 Format databaze pojmenovani obli¢eje
3) Ostatni pozadavky na konfiguraci FR kamery:
a) Oblicejova databaze: velikost < 150K, format je .jpg
b) Doporucuje se nastavit podobnost na 80-90%, to ovlivni vysledek rozpoznani, pokud je pfilis
nizka nebo pfilis vysoka.

@Jhua

TECHNOLOGY

Main Stream Sub Stream 1 Sub Stream 2 Protocol e B

© Please click here to download and install the plug-in

Obrazek 5-16 Vysledek rozpoznavani na rozhrani Web Live
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5.5.2 Konfigurace funkce rozpoznavani obliceju pro HF8242F-FD

1) Povolte “Face Detection” smart ve web rozhrani, a potom zaskrknéte povoleni funkce ve “Face
Recognition”.

Camera Smart Plan
Network

> Video Detection I_..—I
L

> Audio Detection

> IVS

Face Detection
> Face Detection

> People Counting | Refresh | l Save I

Obrazek 5-17 Povoleni “Face Detection” v Smart Plan

Camera Face Detection
ol v Enable
Period @
Face Enhancement
| Record
Record Delay 10 Sec. (10~300)
Relay-out [a] 2
Alarm Delay 10 Sec.(10~300)
* Send Email
storage v Snapshot
System Snap Face Image Face EJ
Information Snap Mode Optimized SnapE]

TargetFilter © Max Size . ¢! Adfribute ]
Nin Size : | Enable Face Exposure

Face Target = D 50 (0~100)
Brightness
Face Exposure = O (£]5 (0~100) Sec.

Detection Interval

[ Default J I Refresh J [ Save

Obrazek 5-18 Povoleni funkce “Face Detection”

2) Zobrazi vysledek detekce obli¢eje we webovém rozhrani.
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Sub Steam | (o B sk b A 1<)

© Please click here 1o download and install the plug-in

Obrazek 5-19 Vysledek detekce oblic¢eje na rozhrani Live Web

6 Teplotni mapa

6.1 Popis funkce

Vytvafi statistiku nahromadéné hustoty lidi v nastaveném c¢asovém rozmezi a v prostoru pouziva rizné
barvy. Uroven barvy je rozdélena na €ervenou, oranzovou, Zlutou, zelenou a modrou, coZ znamena, ze
hustota lidi se pohybuje od vysoké po nizkou. Cervena znamena, e nahromadé&na hustota je velka a
modra znamena, Ze je nahromadéna hustota mala, coz je zobrazeno v Obrazek 6-1.

Network

Start Time | 2017-08-04 i 00 00 00 End Time |2017-08-04 Hi 13 00 00 | =Report Max Range Is 1 Week

Event

> Video Detection Search ‘ | Export [

> Audio Detection
2017-08-04 00:00:00 ~ 2017-08-04 13:00:00 Heat Map Statistics
> Smart Plan
> VS
> Alarm
> Abnormality

Storage

System

Information

Obrazek 6-1 Teplotni mapa
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6.2 Konfigurace

Log inweb — Setup — Event — Heat Map (viz Table 6-2)

[ Enable

Camera Heat Map I Report
Network
Event 2017-08-04 11:35:27
> Video Detection
> Audio Detection
> Smart Plan
> VS

Heat Map
> Alarm
> Abnormality

Storage

System

Information

| Default ]I Refresh H Save

Table 6-2 Konfigurace teplotni mapy

6.3 Volitelné funkce

1) Nastaveni pracovni periody, v zakladu nastaveno na cely den.
2) VepiS zpravu, klikni na hledat a poté na exportovat pro odeslani obrazovych dat. (Poznamka: data
jsou ukladana po hodinach)

Note: Nynéjsi funkce tepelné mapy podporuje ulozeni dat pouze ze sedmi dnu, tyto se budou postupné
prepisovat po jedné hodiné a to opét do max. sedmi dnu. Starsi data tepelné mapy budou smazana pokud

nastavite prfepisovaci mod. Data generovana mimo nastavenou pracovni periodu nebudou ulozena.

7 Flip Mode

7.1 Popis funkce

Tato funkce je pfevazné pouzivana v nékterych vnitfnich prostorech, nebo na perimetrech. Napfiklad kdyz
je kamera nainstalovana v mistnosti, budou se zakaznici vice zamérfovat na vodorovny uhel instalace.
AvSak budou se vice zamérovat na svisly uhel, kdyz bude kamera v chodbé. IPC je vybavena oto€enym
modem, ktery mize byt pouzit k optimalizovani obou, jak vodorovného, tak svislého uhlu instalace.
Priklad:

Vodorovny uhel je vétSi nez svisly v zakladnim nastaveni scény, je to jen obdélnikovy pohled na scénu,
ktery je ukazan v Obrazku 7-1.
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Obrazek 7-1 Typicka scéna chodby

V této uzké, ale dlouhé scéné, ktera je podobna chodbé&, obvykle neni potfeba monitorovat pravé a levé
strany (v chodbach to byva vétSinou zed), ale vétSinou je potfeba svisla vzdalenost, ktera ma zvétsit
monitorovaci oblast nahofe, dole a vzdalenost, coz je zobrazeno na Obrazku 7-2.
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Obrazek 7-2 Rezim koridoru (Flip 90°)

7.2 Konfigurace

Log inweb — Setup — Camera — Conditions — Picture — Flip
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Profile Day ’T
Brightness [E] O 20
» Exposure Contrast [—] O 20
» Backlight Saturation [—] O =0
» WB Sharpness [—] O 0
» Day & Night Gamma (=) 0 20
» Defog Mirror & ON @ OFF
Flip 0° ’T
EIS [gQp®°
180°
270°

Obrazek 7-3 Flip Mode Konfigurace

8 EIS

8.1 Popis funkce

Je tfeba provést kompenzaci pohybu na aktualnim snimku pomoci odhadu pohybového vektoru aktualniho
snimku a podle pfiblizné 10% obrazu, coz slouzi ke stabilizaci sekvence obrazu a u€innému sniZzeni nebo
dokonce odstranéni jitteringu obrazu (rozostfeni a chyby obrazu).

8.2 Konfigurace

Log in web — Setup — Camera — Conditions — Picture — EIS(ON/OFF)

8.3 Upozornéni

Po zapnuti EIS bude pozorovaci rozsah na vSech Ctyfech stranach snizen o 10%, viz obrazek 8-1.
Po zapnuti EIS muUzete vidét jittering na okrajich obrazu pohyblivé scény.

1

2014-04 SRR HNEEE
|

Obrazek 8-1 EIS efekt
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9 Odmlzeni

9.1 Popis funkce

Pouziva algoritmus pro vylep$eni kontrastu obrazu pfi zkresleni zplisobeném mlhou.

9.2 Konfigurace

Log inweb — Setup — Camera — Defog(Off/Auto/Manual)

Defog OFF

Obrazek 9-1 Efekt odmlzeni

9.3 Upozornéni

BLC madd je nefunkéni po zapnuti rezimu odmlzeni.

10 Triple stream

10.1 Popis funkce

Podporuje nezavislé kédovani vystupu pro tfi streamy.

10.2 Konfigurace

Log inweb — Setup — Video — Main Stream/Substream 1/Substream 2

10.3 Upozornéni

Substream 2 je v zakladnim nastaveni vypnut.
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11 ROI

11.1 Popis funkce

Ve vyhrazené oblasti v obraze mlze umoznit komprimaci a kédovani s vy$Si kvalitou obrazu, kazdy
kédovaci makro blok ma specifickou uroven kvality obrazu v rezimu koddovani H.264, a Uroven predstavuje
definici kvality obrazu makro blok(l. Kvalita videa v oblasti, kterou uzivatelé nastavi, je vy$$i nez hodnota
kvalita videa v ostatnich oblastech, ¢imz bude realizovat optimalni rozpoznani.

Vyhody:

» Snizi se datovy tok v siti, ve stejné Sifce pasma sité je nizSi pfenosova rychlost jednoho kanalu, coz
umozni pfenos vice streamovych kanald.

» Snizuje naroky na ulozisté, se stejnym uloznym prostorem niZSi pfenosova rychlost jednoho kanalu
umozni ukladani delSiho videa.

11.2 Nastaveni

Log inweb — Setup — Video — ROI (Povoleni/zakazani a volba urovné)

| Video | Snapshol | Overlay | ROI | Palh [ ]

@ Enable Disable

Image Qualtty 6 =

R4 094185

2
|3

I Remove All H Lelete |(0r Righiclick )

| Detayt | | Retresh | | Save

Obrazek 11-1 ROI konfigurace
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11.3 Upozornéni

1) ROl je soucast nastaveni vSech tfi streamu.

2) ROI muze vyuzivat maximalné 4 oblasti, které sdili arover nastaveni (1-6).

3) Prinastaveném vysokém datového toku, a dobré kvalité obrazu se ROI zlepSeni znatelné neprojevi,
at uz je ROI zapnuty nebo vypnuty.

4) U nizsiho toku dat, kdyz je ROI zapnuty, se kvalita obrazu vybrané oblasti znatelné zlepSi oproti
vypnutému, avsak existuji urCité ztraty kvality v oblasti, kde ROI pouzit neni.

12 Detekce rozostreni

12.1 Popis funkce

Funkce rozostfeni mlize byt pouzita pro rozpoznani rozmazaného videa, objektiv se ob&as muze rozostfit
pfi automatickém doostfovani nebo vnéjSim vlivem, na zakladé vyhodnoceni aktivuje poplach.

12.2 Konfigurace

Log in web—Setup—Event—Video Detection—Video Tampering—Enable Defocus Detection

Motion Detection I Video Tampering I Scene Changing _

Enable Video Tampering V| Enable Defocus Detection
Working Period

¥| Record
Record Delay 10 Second (10~300)

V] Relay-out E] 2
Alarm Delay 10 Second (10~300)
Send Email
PTZ
Snapshot

Default ‘ ‘ Refresh ‘ ‘ Save

Obrazek 12-1 Nastaveni detekce rozostreni

12.3 Upozornéni

Kamera sama nemuze posoudit zda je obraz ostry, ostry musi byt uréen kroky uzivatele.

1) Kdyz uzivatelé vypnou a poté zapnou detekci rozostreni, tak se jeho zakladni nastaveni nastavi na
aktualni stav obrazu.

2) Jestli mate funkci automatického ostfeni, tak se zakladni nastaveni nastavi na aktualni stav obrazu
po automatickém doostfeni.
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3) Pokud k ostfeni pouzivate manualni pfiblizeni zaostfeni, a obraz je mnohem cistSi nez po
automatickém ostfeni, pak je tfeba detekce nastavit na zakladé vysledku ru€niho nastaveni.

13 Zvuk

13.1 Popis funkce

Filtr hluku okoli: Mize filtrovat a odstranit bily Sum na pozadi.
Pro nastaveni hlasitosti je vstupni hlasitost Audio in/Mic, vystupni hlasitost audiovystupu je nastavena a
regulovana reproduktorem.

13.2 Konfigurace

Log in web — Setup — Audio — Condition

Attribute Attribute
Audioln Type Lineln - Audioln Type Lineln [~
Noise Filter Mic MNoise Filter Enable E
Enable
Microphone Volume  [=] D ()50 Microphone Volume  [BJEETE) 20
Speaker Volume =l D (#]s0 Speaker Volume =l D (#)s0

Obrazek13-1 Konfigurace zvuku

Je tfeba dat pozor na nasledujici kroky pfi pouzivani funkce zvuku, aby jste se vyhnuli zpisobeni Sumu.

1) Pripojte zafizeni k napajeni pomoci tfikolikového napajeciho konektoru

2) Na vybér jsou pouze tfi porty: napajeci, zemnici a audio vystup, mikrofon musi musi byt pfipojen k
napajecimu zdroji, audiovystup mikrofonu je pfipojen ke zvukovému vstupu zafizeni, a zem mikrofonu
a zafizeni je spolu propojena takeé.

Kvali problémdm s “kvilenim” (vysoké piskani) musite vénovat pozornost nasledujicim skuteénostem pfi

pouzivani funkce zvuku:

1) Nastavte a udrzujte vzdalenost mezi mikrofonem a reproduktorem, to redukuje zvukové echo.

2) Zmensete zisk pfijimace nebo hlasitost reproduktoru.

3) Pripojte poloduplexni komunikaci interkomu.

4) Pfripojte profesionalni zafizeni pro ruSeni echa.
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14 Detekce zvuku

14.1 Popis funkce

Jedna se hlavné o detekci abnormalni zmény intenzity zvuku bez vstupu aktualniho zvuku; napfiklad tfeba
kfik. Je tfeba ziskat hodnotu pomoci vypoctu energie a frekvence zvuku, mlze spustit detekci zvuku kdyz
je EP hodnota > citlivost/prah.

14.2 Nastaveni

Log in web — Setup — Event — Audio Detection

Enable Input Abnormal

Enable Intensity Change
=) 0 36
Threshold =] D 52

Sensitivity

Table 14-1 Audio Detection Configuration

14.3 Upozornéni

1) Citlivost se tyka nastaveni abnormality vstupu zvuku.

2) Jedna se o zménu intenzity pfi nastaveni prahové hodnoty. Sonogram je v realném Case. Spusti
poplach, kdyz AEp hodnota > prah a zobrazi se ¢ervené. Nespusti poplach, kdyz AEp hodnota <
prah.

15ABF

15.1 Popis funkce

Box kamery podporuji funkci ABF, - automatické doostfeni, pomoci jednoho tladitka Ize snadno upravit
ohniskovou vzdalenost.
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15.2 Nastaveni

1) Na zadnim panelu: Ovladaci tla¢itko ABF vidite na nasledujicich obrazcich.

E Type Box Camera Panel F Type Box Camera Panel

Table 15-1 Box Camera Back Panels

2) Z web rozhrani: web — Live — levy horni roh &8 — auto focus

15.3 Upozornéni

Rozsah automatické zpétné ohniskové vzdalenosti je velmi kratky, mize byt nastaven max. na 2 mm.
Pfedpokladem pouziti ABF je ruéni nastaveni objektivu, dokud neni obraz jasny.

16 PrekrocCeni cary

16.1 Popis funkce

Tripwire, Cesky pfekroceni Cary, se pouziva k detekci toho, Ze nékteré linie v obraze nemohou byt na
monitorované scéné prekroceny, zafizeni vyvola poplach, pokud sledovany objekt prekroCi detekéni linii.

16.2 Pozadavky na testovaci bod

1) Instalaéni vyska
Snazte se, aby uhel pohledu kamery mél urcity Uhel sklonu, ktery je obecné vétsi nez 20 °. Snazte se
zabranit vzajemnému piekryvani cild v disledku horizontélniho pohledu, coz mize zplsobit faleSny
poplach, nebo nespusténi alarmu. Instalaéni vyska vnitini kamery by neméla byt mensi nez 3 metry,
obecné se doporuéuje, aby venkovni instalacni vySka byla mezi 5 a 10 metry. Pokud je kamera pouZzita
v scéné hlidani perimetru plotu, instalacni vySka kamery musi byt vySSi nez plot. Kamera musi byt
nainstalovana na velmi stabilni uchyceni, coz ma zabranit tomu, aby se ovliviiovaly vysledky analyz.
2) Velikost cile
Celkovy podil cile nesmi byt vétsi nez 10%, velikost nesmi byt mensi nez 10 * 10 pixeld (pro obrazek
v CIF) v obraze. Vyska a Sitka cile nesmi prekrocit 1/3 obrazu. Doporucuje se, aby vyska cile byla
pfiblizné 10% vysky obrazu.
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3) Draha pohybu

Snazte se, aby byl smér sledovani vertikalni se smérem pohybu cilového objektu, coz znamena, aby

byl posun cile zfetelnéjsi a aby byl vhodnéjsi pro detekci, a zaroven je tfeba zajistit, Ze detekovany cil

objevi v obraze na dobu delSi nez 2 sekundy, délka pohybu musi prekrocit Sifku samotného cile a

prekrocit detekéni ¢aru. Oblast detekce nesmi byt zablokovana, buffer zony pohybu na obou stranach

linie nemuze byt pFili§ maly, coz ma branit tomu, aby byl detekovany cil pfili§ rychle opustil obraz.
4) Pozadi a svétlo

a) Pokuste se zabranit pfesvicenému pozadi pfi zkuSebni instalaci zafizeni, obloha se v obraze
nedoporucuje, jinak by mohlo dojit k pfesviceni nebo ¢aste€nému tmavnuti obrazu, coz neni
vhodné pro detekci. Rozdil v hodnoté jasu mezi objektem detekce a pozadim by nemél byt mensi
nez 10 urovni Sedi.

b) Pokuste se snizZit sloZitost monitorované scény, pokud je to mozné. Neni doporu¢eno pouzivat
inteligentni funkce v scénafi, kde jsou cile na husto a zmény svétla jsou velmi ¢asté. Snazte se
udrzovat mimo odrazné oblasti, jako jsou okna, zemé& a vodni plochy apod. Snazte se udrzet
mimo odbocky, stin, oblasti ruseni hejny hmyzu. Doporu€uje se, aby vzdalenost mezi
kompenzaénim svétlem a kamerou byla idealné vétSi nez 2 metry, pokud je zapotiebi
kompenzace svétla externim svételnym zdrojem.

16.3 Konfigurace

Log in web — Setup — Event — IVS — Tripwire (viz Obrazek 16-1)

Vs

Name Rule Type L

. 1 Rulet Trpwire [«] @

Parameter Setup

Perod setting

Darection A<->B v
A->B
B->A
Recyd
Record Delay 10 Sec (10~300)
Relay-out
Asmpsisy | 10 see. (10-300)
Target Fiter  © Max Size 4 l Draw Targel | Sesit Eman
71 Snapshot
Detauit ‘ I Refresh Save

Obrazek 16-1 konfigurace Tripwire
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16.4 Nastaveni funkci

1)
2)
3)

Nastaveni pracovni periody, ve vychozim nastaveni je cely den.
Podporuje nastaveni alarmové vazby: zaznam, sepnuti vystupu, odesilani e-maild a snimka.
Filtr cile umi nastavit maximum a minimum cile, coz znamena maximalni a minimalni velikost cile,

ktery Ize detekovat.

17 Vniknuti

17.1 Popis funkce

Funkce Intrusion, ¢esky vniknuti nebo naruSeni se pouziva k hlidani nékterych oblasti, které nemohou
byt v monitorovacim scénafi vstoupeny, opustény nebo prekroCeny. Poplach zafizeni vyvola, pokud se
sledovany objekt dotkne detekéni linie.

17.2 Pozadavky na testovany bod

1)

2)

3)

4)

Instalacni vySka

SnaZzte se, aby uhel pohledu kamery mél ur&ity uhel sklonu, ktery je obecné vétsi nez 20 °. Snazte se
zabranit vzajemnému prekryvani cilt v disledku horizontalniho pohledu, coz mlze zpUsobit falesny
poplach, nebo nespusténi alarmu. Instala¢ni vyska vnitfni kamery by neméla byt mensi nez 3 metry,
obecné se doporucuje, aby venkovni instalacni vySka byla mezi 5 a 10 metry. Pokud je kamera pouzita
v scéné hlidani perimetru plotu, instalacni vySka kamery musi byt vySSi nez plot. Kamera musi byt
nainstalovana na velmi stabilni uchyceni, coz ma zabranit tomu, aby se ovliviiovaly vysledky analyz.

Velikost cile

Celkovy podil cile nesmi byt vétsi nez 10%, velikost nesmi byt mensi nez 10 * 10 pixeld (pro obrazek
v CIF) v obraze. Vy3ka a Sitka cile nesmi prekroc€it 1/3 obrazu. Doporucuje se, aby vyska cile byla
pfiblizné 10% vySky obrazu.

Draha pohybu

Snazte se, aby byl smér sledovani vertikalni se smérem pohybu cilového objektu, coz znamena, aby
byl posun cile zfetelnéjsi a aby byl vhodnéjsi pro detekci, a zaroven je tfeba zajistit, Zze detekovany cil
objevi v obraze na dobu delSi nez 2 sekundy, délka pohybu musi prekrocit Sitku samotného cile a
prekrocit detekeni ¢aru. Oblast detekce nesmi byt zablokovana, buffer zény pohybu na obou stranach
linie nemuze byt pFili§ maly, coz ma branit tomu, aby byl detekovany cil pfili$ rychle opustil obraz.
Pozadi a svétlo

a) Pokuste se zabranit pfesvicenému pozadi pfi zkuSebni instalaci zafizeni, obloha se v obraze
nedoporucuje, jinak by mohlo dojit k pfesviceni nebo ¢aste€nému tmavnuti obrazu, coz neni vhodné
pro detekci. Rozdil v hodnoté jasu mezi objektem detekce a pozadim by nemél byt mensi nez 10
urovni Sedi.

b) Pokuste se snizit slozitost monitorované scény, pokud je to mozné. Neni doporu¢eno pouzivat
inteligentni funkce v scénafi, kde jsou cile na husto a zmény svétla jsou velmi Casté. Snazte se
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udrzovat mimo odrazné oblasti, jako jsou okna, zemé a vodni plochy apod. Snazte se udrzet mimo
odbocky, stin, oblasti ruSeni hejny hmyzu. Doporu€uje se, aby vzdalenost mezi kompenzalnim
svétlem a kamerou byla idealné vétsi nez 2 metry, pokud je zapotfebi kompenzace svétla externim
svételnym zdrojem.

17.3 Konfigurace

Prihlaste se do web rozhrani — Setup — Event — IVS — Intrusion (refer to Obrazek 17-1)

Intrusion =] @
Parameter Setup
Period Setting
Action Appears |v| Cross
[wrection Enter&Exit _,‘1
Enters
Exis
Becad
Record Delay 10 Sec. (10-300)
Detay 10 Sec (10~300
R : I Draw Targel | Alarm Detay { )
Send Emall
71 Snapshot
Default l | Refresh Save

Obrazek 17-1 Konfigurave funkce Vniknuti

17.4 Nastaveni funkci

1)

2)
3)
4)

Funkce je kombinaci dvou forem chovani inteligentni detekce: objeveni a prekroceni. Vstoupeni
znamena, Ze je vyvolan poplach, kdyz se cil objevi ve vyznacené oblasti po nastaveny ¢as; PfekroCeni
znamena, ze poplach nastane, kdyz cil prekro&i (vstupuje nebo vystupuje) hranice ve vyhrazené
oblasti.

Nastaveni pracovni periody, ve vychozim nastaveni je cely den.
Podporuje nastaveni alarmové vazby: zaznam, sepnuuti vystupu, odesilani e-maild a snimka.
Filtr cile umi nastavit maximum a minimum cile, coZ znamena maximalni a minimalni velikost cile,

ktery |1ze detekovat.
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18 Zanechany objekt/Zmizely objekt

18.1 Popis funkce

Funkce zanechany object/ zmizely objekt se pouzivd na detekci lidi, vozidel, a dalSich objektl
zanechanych nebo zmizelych v ur€ité monitorované oblasti. Spusti alarm kdyz se object v oblasti objevi
na urcity ¢as nebo z ni zmizi po néjakém pfedem nastaveném Case.

18.2 Pozadavky na testovaci bod

1)

2)

3)

4)

Instalacni vySka

Snazte se, aby uhel pohledu kamery mél urcity Uhel sklonu, ktery je obecné vétsi nez 20 °. Snazte se
zabranit vzajemnému prekryvani cilt v disledku horizontalniho pohledu, coz mize zpUsobit faleSny
poplach, nebo nespusténi alarmu. Instalaéni vySka vnitfni kamery by neméla byt mensi nez 3 metry,
obecné se doporucuje, aby venkovni instalacni vySka byla mezi 5 a 10 metry. Kamera musi byt
nainstalovana na velmi stabilni uchyceni, coz ma zabranit tomu, aby se ovliviiovaly vysledky analyz.
Velikost cile

Celkovy podil cile nesmi byt vétsi nez 10%, velikost nesmi byt mensi nez 10 * 10 pixeld (pro obrazek
v CIF) v obraze. VySka a Sitka cile nesmi prekrocit 1/3 obrazu. Doporucuje se, aby vyska cile byla
pfiblizné 10% vysky obrazu.

Draha pohybu

Snazte se, aby byl smér sledovani vertikalni se smérem pohybu cilového objektu, coz znamena, aby
byl posun cile zietelnéjsi a aby byl vhodnéjsi pro detekci, a zaroven je tfeba zajistit, ze detekovany cil
objevi v obraze na dobu delSi nez 2 sekundy, délka pohybu musi prekrocit Sitku samotného cile a
prekrocit detek¢ni ¢aru. Oblast detekce nesmi byt zablokovana, buffer zony pohybu na obou stranach
linie nemulze byt pfilis maly, coz ma branit tomu, aby byl detekovany cil pfili§ rychle opustil obraz.
Pozadi a svétlo

a) Pokuste se zabranit pfesvicenému pozadi pfi zkuSebni instalaci zafizeni, obloha se v obraze
nedoporucuje, jinak by mohlo dojit k pfesviceni nebo ¢asteCnému tmavnuti obrazu, coz neni vhodné
pro detekci. Rozdil v hodnoté jasu mezi objektem detekce a pozadim by nemél byt mensi nez 10
urovni Sedi.

b) Pokuste se snizit slozitost monitorované scény, pokud je to mozné. Neni doporu¢eno pouzivat
inteligentni funkce v scénafi, kde jsou cile na husto a zmény svétla jsou velmi Casté. Snazte se
udrzovat mimo odrazné oblasti, jako jsou okna, zemé a vodni plochy apod. Snazte se udrzet mimo
odbocky, stin, oblasti ruSeni hejny hmyzu. DoporuCuje se, aby vzdalenost mezi kompenzacnim
svétlem a kamerou byla idealné vétsi nez 2 metry, pokud je zapotfebi kompenzace svétla externim
svételnym zdrojem.
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18.3 Konfigurace

Prihlaste se do web rozhrani — Setup — Event — IVS — Abandoned Object/Missing (viz Obrazek

18-1 a Obrazek 18-2)
Vs

Name Rule Type <
1 Rule1 Abandoned C-b;dz] o

Parameter Setup

Penod sSetting

Duration 10 Sec. (6-3600)
Recorg
Recora Detay 10 Sec (10~300)
Relay-out

Alarm Detay 10 Sec. (10-300)

Target Fiter @ Max Size : l Draw Targel I L1 Send Email
/| Snapshot
Min Size 2 Clear

Defauit I I Refresh l Save

Obrazek 18-1 Konfigurace funkce zanechany objekt

Vs

Name Rule Type &

Y
4 1 Rule1 Missing Object | = o

Parameter Setup

Penod Satting

Duration 10 Sec. (6-3600)
Recorg
Record Delay 10 Sec (10~300)
Relay.out
Alarm Delay 10 Sec. (10-300)
Se “1i
Target Fiter © Max Size : l O ' Send Email
7| Snapshot
Deiaut I I Refresh l Save

Obrazek 18-2 konfigurace funkce zmizely objekt
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18.4 RozSirené nastaveni funkce

1) Nastavte nejkratSi dobu, coz znamena €as od kdy byl cil ponechan nebo chybi, po které se spusti
poplach.

2) Nastaveni pracovni periody, ve vychozim nastaveni je cely den.

3) Podporuje nastaveni alarmové vazby: zaznam, sepnuti vystupu, odesilani e-mail(i a snimku.

4) Filtr cile umi nastavit maximum a minimum cile, coZ znamena maximalni a minimaini velikost cile,

ktery Ize detekovat.

18.5 Upozornéni

Systém vytvafii statistiky o zménach v popredi, a rozliSuje zanechany objekt nebo chybgjicici objekt podle
podobnosti popfedi a pozadi. To spusti alarm po pfekroCeni ¢asu, ktery uzivatel nastavil. Zanechany objekt
a chybéjici objekt mohou byt Spatné rozliSeny, kdyz je popfedi a pozadi velmi komplikované. Spusti také
poplach, kdyz chodci nebo vozidla zlUstanou stat po delSi dobu. Za ucelem filtrovani takového druhu
poplachu je potfeba aby byl opustény objekt mensi nez lidé a vozidlo, takze mizeme filtrovat lidi a vozidla
pomoci nastaveni velikosti objektu. Kromé toho je také tfeba spravné nastavit ¢as spusténi poplachu, aby
se zabranilo faleSnému poplachu, kdyz lidé zUstavaji ve sledované oblasti kratkou dobu.

19 Zmeéna scény

19.1 Popis funkce

Funkce zmény scény se pouziva k detekci abnormality monitorovaci scény, napfiklad blokovani, oto€eni,
intenzivni zména svétla apod. Inteligentni knihovna provede porovnani plvodniho obrazu s obrazem
kamery, ktera byla zablokovana nebo pfemisténa, a posuzuje, zda je dostatecna podobnost. Vyvola
poplach, pokud neexistuje srovnatelna podobnost.

19.2 Pozadavky na testovany bod

1) Vyhnéte se pouziti scény s velkym rozdilem jasu obrazu po zapnuti a vypnuti svétla.

Obrazek pfed vypnutim svétla Pouzitelna scéna po vypnuti Nepouzitelna scéna po vypnuti
svétla svétla
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2) Rovnéz potfebuje néjakou referenéni oblast s pevnou strukturou ktera neni blokovana pohybem
objektl ve scénég;

3) Na scéné zobrazena v levém obrazku pod textem je snadné vygenerovat faleSny poplach, protoze
pohyblivy dav pokryva vétSinu obrazu a neexistuje Zzadna pevna oblast pro referenéni oblast, coz
znemozfiuje detekci zmény scény. Na scéné znazornéné v pravém obrazku je jako referencni oblast

kromé pohybujiciho se davu pouzita stropni sténa a zed, coZ je oblast vhodna pro analyzu.

Nepouzitelné Pouzitelné

4) Vyhnéte se pouzivani v tunelu, vyhnéte se pouZiti mist, kde dochazi k rudeni svétly vozidel.

19.3 Konfigurace

Prihlaste se do web rozhrani — Setup — Event — Video Detection — Scene Changing (viz Obrazek
19-1)

@Jhua

Camera Motion Detection | Video Tampering | Scene Changing

Network
| Enable

Warking Period

Record

Videa Detection

> Audio Detection

Y

> Smart Plan
> Vs Record Delay 10 Second (10~300)

> Face Detection

Y

Relay-out
> People Counting Alarm Delay 10 Second (10~300)

> HeatMap Send Email

& C

Alarm
2 Snapshot

> Abnormality

Storage Default H Refresh H Save

System

Information

Obrazek 19-1 Konfigurace zmény scény
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19.4 Nastaveni funkci

1) V zakladu je nastavené Ze je zapnuta cely den.

2) Podporuje nastaveni alarmové vazby: zaznam, sepnuti kontaktu, odesilani e-maild a snimk.

20 FAQ

1. Jak dlouho obvykle trva naudit inteligentni knihovnu pozadi?
Cas uceni pozadi je pfiblizné 16 sekund.

2. Muze byt tripwire pouzit jako pocitadlo cil(?
Ne. Nemuize byt pouzito jako presné pocitani, protoZze nedokaze rozeznat objekty prilis tésné u sebe.

3. 'V pfipadé ponechani objektu, nelegalniho parkovani, jak algoritmus posuzuje lidi, vozidlo a pfedmét?
V soucasné dobé muze intelligence library mit pouze osobu / typ vozidla, pokud tsudek o pfedmétu
neni spravny. Pro ponechany objekt, tedy pro lidi, ktefi jse zdrZi dlouho, nebo pro zastavené vozidlo,
ve vychozim nastaveni generuje poplach. DoporuCuje se zvysSit ¢as do spusténi alarmu, pokud
potrebujeme filtrovat rusivé stavy, obecné je na vice nez 30 sekund. Pokud potfebuje generovat alarm
jen pro malé objekty, tedy filtrovat ruseni lidi a vozidel, Ize to realizovat pomoci nastaveni velikosti.
Detekce zmizeni muze také realizovat funkci detekce nepovoleného parkovani, mize nastavit velikost
pro filtrovani, aby bylo mozné odlisit vozidlo od objektu.
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